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Emploi Qu Tempsy- Année Universitaire. 2022/2023

(Année d'étude : 2°™ Année} - Parcours : Master

Semestre : 03

Spécialité: Automatique et systemes
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Traitement d’images et
vision
(Cours)-Salle: K13

11400

Commande prédictive et
adaptative (Cours)-Salle: M7

126320

Commande prédictive
et adaptative (TP)-

Mardi

Systémes temps réel
(Cours)-Salle: Amphi: A04

Stireté de fonctionnement
(Cours)- Salle: K11

Commande de robots
de manipulation
(Cours)- Salle: K11

Merceredi

chouder

TP Systemes temps réel
Labo
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A/G. AYEB

chouder
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13H30

14H00

Diagnostic des systémes
(Cours)- Salle: K13

15H20
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Salle: K13 SIM04 HAMMOUCHE
plmanche . .
Diagnostic des
systémes
. HAMMOUCHE M. H OUBABAS
ATTALLAHB (TP)-Salle : SIMO06
M. H OUBABAS
Commande intelligente Commande intelligente Diasglr;%srtrigsdes Recherche dogume,ntai.re Comrgande.pré?icti)ve et
Lundti (Cours)- Salle: K13 (TD+TP)- Salle: K13 i et conception de mémoire adaptative (TD
(TD)- Salle: K13 (Cours)- Amphiz/A04 Salle: K09
M. S. ZEGHLACHE M. S. ZEGHLACHE M. H OUBABAS HAMMOUCHE HAMMOUCHE

TP Commande de robots
de manipulation
Salle :SIM6

Commande de robots de
manipulation (TD)-
Salle: K11

A/G. AYEB

A/G. AYEB




