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(Année d'étude : 2°™ Année) - Parcours : Master

Semestre : 03

Spécialité: Automatique et systémes

Mardi

Mercredi

Jeudt

99993939393399339333)

Commande intelligente
(Cours)- Salle: 11
M. S. ZEGHLACHE

Commande de robots de
manipulation (Cours)-
Salle: 12
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Commande intelligente
(TD+TP)- Salle: 11
M. S. ZEGHLACHE

Shreté de
fonctionnement
(Cours)- Salle: 11

M.DEFDAF

o8HO0O O09Hz30 11H00 12H30 13H30  14H00 15H30 17H00
Commande prédictive et . i R . . .
. . | Systémes temps réel (Cours)- TP/15 Systémes temps | Diagnostic des systémes
adaptative (Cours)- Salle: s tol TP)-Salle - SIM04
10 Salle: i1 Diagnostic des rée (TP)-Salle : SIMO
plmanche e systémes (Cours)- Labo;;;iiimii M. H OUBABAS
Salle: 11 M. H OUBABAS (TP/15)-Commande
prédictive et adaptative
SIMO4 55555555005033033
Commande prédictive et Traitement d’images et Diagnostic des Recherche documentaire
Lunali adaptative (TD) vision systémes et conception de mémoire
Salle: 20 (Cours)-Salle: 12 (TD)- Salle: 11 M. H (Cours)- Amphi: AQ3
-------------------- ATTALLAH.B OUBABAS BOUDIA AISSAM

TP Commande de robots
de manipulation
Salle :SIM01

Commande de robots de
manipulation (TD)-
Salle: 12

3939933933933333933)

3939993933933333933)




