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(Année d'étude : 1°™ Année) - Parcours : Master Spécialité: Robotique
Semestre : 01

ORHOO 09H30 1100 1220 14 H00 15430 1700

(Cours) Mod¢lisation et

C Traitement numérique du | (TD) Traitement numérique . . . R
(Cours) q (TD) q identification des systemes

Samedt . .. . ..
meal signal A. Harizi du signal A. Harizi A Harizi
Salle 10 Salle 10
Salle 01
I ———————
’ . TP - V(C:ours] Méthgde?s . (Cours) Capteurs pour les systémes (TP) Capteurs pour les systémes
plmanche Traitement numérique numeériques et Optimisation embarqués embarqués Labo
/identification . Harizi IDIR A/hakim Tabakh Salle 10 T;]b akh
SIM04 Amphi: A02
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(TD) Méthodes numériques et
Gl Optimisation IDIR TP Méthodes numériques et
A/hakim Optimisation IDIR SIM04
Salle 10
e ————————————————————

(Cours) Anglais technique et

. . (TP) Robotique & A/G. (Cours) Microcontroleurs et (TD) Microcontroleurs et
Mardi (Cours) Actionneurs pour la termlnologlefl B AYEB applications applications
robotique ZEMMIT Salle 10 Smphigala Labo M. BOUAMAR M. BOUAMAR
Salle 10 Salle 10
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(Cours) Robotique générale A/G. | (TD) Robotique & A/G.

Mercredi AYEB AYEB TP Microcontroleurs M.

BOUAMAR
Salle 10 Salle 10 Sim04
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